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01 Ref

1. IO1
副驾微调关信号PTE3(KBI1_P3)改成PTF5(ADC0_SE13)
2. IO2
副驾微调开信号PTG1(KBI1_P17)改成PTC0(ADC0_SE8)
3. IO3
老板键信号主驾PTG2(KBI1_P18)改成PTF7(ADC0_SE15)
4. IO4
老板键信号副驾PTG3(KBI1_P19)改成PTF6(ADC0_SE14)
5. 12VOUT_EN1 PTB5改成PWM3 PTB5(FTM2_CH5)

IO1~IO4改成可支持AD
C檢測開關,老闆鍵應用
還是使用IO,推拉窗應用
可以支持二段開關
推拉窗支持RGB
PWM燈帶控制
R:PTH0(FTM2_CH0)G:
PTH1(FTM2_CH1)B:P
TB5(FTM2_CH5)

V0B 20241019
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